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НОВЕЙШИЕ ДОСТИЖЕНИЯ РОБОТОСТРОЕНИЯ
Слово «робот» происходит от чешского слова robota (подневольный

труд) означает автоматическое устройство, созданное по принципу живого

организма.

Выделяют следующие типы роботов: андроид, биоробот, транспортный

робот, подводный робот, боевой робот, зооробот, звероробот, летающий робот,

микроробот, наноробот, робот-экскурсовод, социальный робот, шаробот и др.

На практике в данное время нашли себе наилучшее применение про-

мышленные роботы, медицинские роботы, бытовые роботы, роботы для

обеспечения безопасности, роботы-учёные.

Инженерная компания Boston Dynamics, специализирующаяся в робо-

тотехнике, в основном производит роботов военного назначения. Самая из-

вестная разработка: BigDog – четырёхногий робот с адаптивным управлени-

ем, созданный в 2005 году. Длина робота – 0,91 м, высота – 0,76 м, вес – 110

кг. Он способен передвигаться по труднопроходимой местности со скоро-

стью 6,4 км/ ч, перевозить 154 кг груза и подниматься на 35 градусную

наклонную плоскость. С 2008 года были внесены дополнения – теперь робот

имеет возможность ходить по ледяной поверхности и восстанавливать равно-

весие после удара сбоку. Еще одна известная разработка: Cheetah — четверо-

ногий робот, способный развивать скорость до 45,06 км/ч, что является ре-

кордом для четвероногих роботов по состоянию на август 2012 года. Следует

упомянуть и другие разработки компании: LittleDog, RiSE, PETMAN, Atlas.

В наши дни роботы активно используются в медицине. Преуспели в

разработках роботов для массажа такие страны как США, Россия, Голландия,

Япония. Япония является ведущей в роботостроении страной. Поэтому сле-

дует отметить японскую компанию Matsushita, разработавшую роботизиро-

ванный костюм, помогающий реабилитации частично парализованных лю-
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дей. Другая японская компания Cyberdine разработала автоматизированный

костюм HAL, который помогает пожилым людям и людям с ограниченными

способностями ходить.

Очередная новинка роботостроения: самообучающийся робот. Инже-

неры исследовательского центра гуманоидной робототехники при универси-

тете Карлсруэ (Германия) приступили к работе над новым человекоподобным

роботом еще в 2006 году. Одной из важнейших задач для новых роботов

изобретатели считают обучение их естественному общению с человеком. Ро-

бот уже самостоятельно обучается новым словам, запоминает объекты и лю-

дей, распознает широкий арсенал свойств объектов, в том числе их размеры,

текстуру, форму и цвет и издаваемый ими звук, а в перспективе появятся до-

полнительные сенсоры, которые будут воспринимать их запах и вкус.

В заключение всего вышесказанного можно сделать вывод, что челове-

ческий разум, способный на создание различных технических устройств, в

том числе и роботов, действительно является великим и способен на многое.

Человечество стремится к созданию чего-то нового, поэтому можно предпо-

ложить, что следующие новинки в технологиях не заставят себя долго ждать.
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